!RZETWORNIC,E

CZESTOTLIWOSCI

PRZETWORNICE CZESTOTLIWOSCI INVERTEK OPTIDRIVE

Staty moment Zmienny moment
Wielkosé (przeciazenie 150% przez 60sek) (przecigzenie 110% przez 60sek)
Model Obudowy Moc na wale silnika Prad wyjsciowy Moc na wale silnika Prad wyjsciowy
falownika (pompa, wentylator) falownika
Jednostka kW | KM A kW | KM A
Zasilanie 220 - 240 V 1-fazowe lub 3-fazowe * 10%
OD-12037-PL 1 0,37 0,5 2,3
OD-12075-PL 1 0,75 1,0 4,3
OD-12150-PL 1 1,5 2,0 7,0
OD-22150-PL 2 1,5 2,0 7,0
OD-22220-PL 2 2,2 3,0 10,5
Zasilanie 380 - 480 V 3-fazowe * 10%
OD-14075-PL 1 0,75 1,0 2,2
OD-14150-PL 1 1,5 2,0 4.1
OD-24075-PL 2 0,75 1,0 2,2
OD-24150-PL 2 1,5 2,0 4.1
OD-24220-PL 2 22 3,0 5,8
OD-24400-PL 2 4,0 55 9,5
OD-34055-PL 3 55 7,5 13 7,5 10 18
OD-34075-PL 3 7,5 10 18 11 15 25
OD-34110-PL 8 11 15 25 15 20 29,5
OD-34150-PL 3 15 20 29,5
OD-44185-PL 4 18,5 25 39 22 30 46
OD-44220-PL 4 22 30 46 30 40 61
OD-44300-PL 4 30 40 61 37 50 72
OD-44370-PL 4 37 50 72 45 60 90
OD-54045-PL 5 45 60 90 55 75 110
OD-54055-PL 5 55 75 110 75 100 150
OD-54075-PL 5 75 100 150 90 120 180
OD-54090-PL 5 90 120 180
OD-64110-PL 6 110 150 202 132 175 240
OD-64132-PL 6 132 175 240 160 200 300
OD-64160-PL 6 160 200 300
S Jesli potrzebujesz czujniki o innych parametrach
46 skontaktuj sie z nami
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INVERTEK OPTIDRIVE E - EKONOMIK

Staty moment
Wielkosé (przeciazenie 150% przez 60sek) (O Wersje E i EF nie posiadajg portu
Model isci IR (komunikacji szeregowej
Obudowy Moc na wale silnika Prad wyjsciowy . ( . ,J g. J.)
falownika ( Listwa zaciskéw przemiennika
Jednostka kW | KM A
Zasilanie 220 - 240 V 1-fazowe * 10% - N ®
ODE-12037-PL 1 0,37 0,5 2,3 222 9 5 xa«
255 =2 kel c c
ODE-12075-PL 1 0,75 1,0 43 EEE T T NN
15 2,0 7.0 288836 & 22
ODE-12150-PL 1 9 ) ) CErFe o> 2> 0NN
ODE-22220-PL 2 2,2 3,0 10,5 +2322+30>000
|@@@@@@@@@@@|
OPTIDRIVE EF - WBUDOWANY FILTR T 2‘ T ‘|‘ N
Staly moment M U
Wielkosé (przeciazenie 150% przez 60sek)
Model NN Prad wyjsciowy © o X g g '}(’ %
Obudowy Moc na wale silnika : 25 2 32 ST 5o
falownika 23 d 2, 2002 <
= = (]
Jednostka KW | KM A S2c.2 EE § 3%
Zasilanie 220 - 240 V 1-fazowe * 10% 3 82E § x ©
ODEF-12037-PL 1 0,37 0,5 23 § £q g E
ODEF-12075-PL 1 0,75 1,0 43 g
ODEF-12150-PL 1 1,5 2,0 7,0 &
ODEF-22220-PL 2 2,2 3,0 10,5
Staty moment .
Wielkosé (przecigzenie 150% przez 60sek) © Pelne sterowanie cyfrowe napedu
Model Obudowy Moc na wale silnika Prad wyjsciowy © 4 state predkosci programowalne
falownika © Automatyczne kasowanie btedéw
Jednostka kW | KM A (O Omijanie czestotliwosci dla
Zasilanie 220 - 240 V 1-fazowe *10% Wyjscie 1-fazowe uniknigcia rezonanséw
0OD1-12037-PL 1 0,37 1/2 4,3 () Sterowanie z listwy zaciskowej
OD1-12055-PL 2 0,55 3/4 5,8 lub klawiatury
OD1-22075-PL 2 0,75 1,0 7,0 (O Sterowanie z portu podczerwieni
0OD1-22110-PL 2 1.1 1,5 10,5 lub siecig $wiatlowodowa

 Wybdr dziesieciu charakterystyk U/f
(@ Listwa zaciskow przemiennika na
stronie 45

r ! Jesli potrzebujesz czujniki o innych parametrach
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OPTIDRIVE

B Dane techniczne

© Zasilanie 1 x 220V - 240V +10%, 3 x 220V - 240V £10%,
3 x 380 -480V +10% , 48 - 60 Hz

© Nierownomiernos¢ faz — 3%

(O Maksymalna temperatura pracy - 50°C

 Wilgotno$é — do 95 % (bez kondensacii)

© Maksymalna wysoko$¢ n.p.m.
— 1% pradu na kazde 100 m powyzej 1000 m

 Ochrona Ixt
— powyzej 100% znamionowego pradu wyjsciowego

© Przeciazenie — 150% przez 60 s

© Przeciazenie 175% przez 2 s

© Temperatura magazynowania -40°C — +60°C

()] Czestotliwosc¢ przetaczania 8, 16, 32 kHz

() 2} programowalne wejscia cyfrowe

01 wejscie analogowe pradowe lub napieciowe
(rozdzielczos$¢ 12 bitéw)

O 1 wyjscie analogowe pradowe lub napieciowe
(rozdzielczos¢ 8 bitow)

01 programowalne wyjscie przekaznikowe

()] Wszystkie wejscia z optoizolacjg

()] Wszystkie wyjscia z zabezpieczeniem przeciwzwarciowym

()] Zintegrowany filtr RFI

© Stopien ochrony IP 20

B Wiasciwosci

()] Charakterystyka statomomentowa
lub pompowo-wentylatorowa

© Petne sterowanie cyfrowe napedu

O 4state predkosci programowalne

()] Automatyczne kasowanie btedow

() Czestotliwosci zabronione dla unikniecia rezonanséw
mechanicznych obcigzenia

()] Zatrzymanie wybiegiem, zwalnianiem lub hamowanie
pradem statym, hamowanie dynamiczne

© Napieciowy lub pradowy sygnat czestotliwosci wyjsciowej

© Wyswietlanie czestotliwosci wyjsciowej lub pradu obcigzenia

( Sterowanie z listwy zaciskowej lub klawiatury

(O Sterowanie z portu podczerwieni lub siecig $wiattowodowa

B Wyposazenie opcjonalne

© Dodatkowe filtry EMC (zgodne z EN 500821-2 i EN 50082-2)
© Pilot zdalnego sterowania w podczerwieni z menu
w jezyku polskim
() ) Rezystory hamowania (dla wielkosci 2, 3 i 4)
© Modut komunikacji szeregowej RS 232/485
© Modut OpitiBus, Profibus DP, DeviceNet, Modbus
()] Regulator PI
()] Zewnetrzny panel
()] Podwdjne wyjscia przekaznikowe i wejscia analogowe
()] Stopien ochrony IP 54 lub IP 65 (szafka)

B Zalety OPTIDRIVE

() ) Wszystkie przetwornice, niezaleznie od mocy i wielkosci,
posiadajg jednakowe panele z klawiaturg oraz
oprogramowanie

© Zakres predkosci obrotowych przetwornic 0 - 1000Hz

© Mozliwosé pracy w sieci $wiattowodowej lub komunikacji
za pomoca RS 232/485 do 63 napedéw

)] Programowanie, sterowanie i kontrola pracy przetwornic
pilotem

© Mozliwosé wprowadzania do pamieci pilota 63 zestawéw
parametrow przetwornic

()] Przesytanie informacji z falownika do pilota i odwrotnie

%
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OPTIDRIVE

Wielkos¢ 1 Wielkosc¢ 2 Wielkos¢ 3 Wielkosc¢ 4 Wielkos¢ 5 Wielkos¢ 6
Dtugosc¢ (L) 155mm 260mm 260mm 520mm 1045mm
Szerokos¢ (W) 80mm 100mm 171mm 340mm 340mm
Gtebokos¢ (D) 130mm 175mm 175mm 220mm 330mm

o Dostepne formaty sygnatu analogowego (pin 6 i 7) wedtug

ustawien parametru P-16:
-napieciowe: 0-10V;10-0V;-1010V;
-pradowe: 4-20mA; 0-20mA; 20-4mA

Wejscia cyfrowe - sterowanie
wg. ustawien parametru P-19

0 * - oprécz wyboru czterech predkosci obrotowych, dodatkowo

istnieje  mozliwos¢ wyboru kierunku obrotéw falownikiem
wykorzystujac wejscie analogowe (pin 5 i 6). W tym przypadku
wejscie analogowe staje sie dodatkowym wejsciem cyfrowym, a

dotaczony przetacznik realizuje funkcje:
Otwarte - praca do przodu
Zamkniete - praca do tytu

min.500 OJ
max. 10k [J

wyj. analogowe
0-10V

Przekaznik 30VDC, 5A
240VAC, 6A

B Listwa zaciskéw przemiennika

~§lov

——n(g)| wej. cyfrowe 1
—— @ wej. cyfrowe 2
—~® wej. cyfrowe 3

@ + 10V wyj.
Em@ wej. analog. | Dostepne

<& 0V formaty wg. P-16
=@ wy. analog.
oF 0V

—3@| Przekaznik
—=2@)| Przekaznik

P-19 Wejscie cyfrowe #1 Wejscie cyfrowe #2 Wejscie cyfrowe #3
0 Otwarte: STOP Otwarte: Sygnat zadajacy predkos¢ Otwarte: Wejscie analogowe (V)
Zamkniete: START Zamkniete: Predkos$¢ zaprogram. 1 Zamkniete: Wejscie analogowe (mA)
1 Otwarte: STOP Otwarte: Sygnat zadajacy predkos¢ Otwarte: Predkosc¢ zaprog. 1
Zamkniete: START Zamkniete: Predkos$¢ zaprog. 1 lub 2 | Zamkniete: Predkos$¢ zaprog. 2
Wej. 2 otwarte + wej. 3 otwarte = predkosc¢ 1
o Otwarte: STOP Wej. 2 zamkniete + wej. 3 otwarte = predkos¢ 2
Zamkniete: START Wej. 2 otwarte + wej. 3 zamkniete = predkos¢ 3
Wej. 2 zamkniete + wej. 3 zamkniete = predkos¢ 4
3 Otwarte: STOP Wej. zewnetrznego btedu Otwarte: Sygnat zadajacy predkosé
Zamkniete: START Otwarte: btad, Zamkniete: brak btedu | Zamkniete: Predko$¢ zaprog. 1
4 Otwarte: STOP Otwarte: Praca do przodu Otwarte: Sygnat zadajacy predkosé
Zamkniete: START Zamkniete: Praca do tytu Zamkniete: Predkos$¢ zaprog. 1
Otwarte: STOP
. Otwarte ) . ‘s
5 Zamkniete: Praca do przodu Otwart(.a. Sygnat Zafi?JQCy predkos¢
Otwarte: Praca do tytu Zamkniete Zamkniete: Predkos$¢ zaprog. 1
Zamkniete: STOP
Otwarte: STOP Otwarte: Praca do przodu Wej. zewnetrznego btedu
g Zamkniete: START Zamkniete: Praca do tytu Otwarte: btad, Zamkniete: brak btedu
Otwarte: STOP
; Otwarte .
- Zamkniete: Praca do przodu Wej. zewnetrznego btedu
Otwartel,': Praca do tytu Zamkniete Otwarte: btad, Zamkniete: brak btedu
Zamkniete: STOP
Otwarte: STOP Otwarte: Praca do przodu Otwarte: Predkos¢ zaprog. 1
¢ Zamkniete: START Zamkniete: Praca do tytu Zamkniete: Predkos¢ zaprog. 2
Otwarte: STOP Otwarte
9 Zamkniete: Praca do przodu Otwarte: Predkos¢ zaprog. 1
Otwartg: Praca do tytu Zamkniete Zamkniete: Predkos¢ zaprog. 2
Zamkniete: STOP
Styk normalnie otwarty (NO), Styk normalnie zamkniety (NC), Otwarte: Sygnat zadajacy predkosc
i Chwilowe zwarcie stykéw: START Chwilowe rozwarcie stykéw: STOP Zamkniete: Predkos$¢ zaprog. 1
Styk normalnie otwarty (NO), Styk normalnie zamkniety (NC), Styk normalnie otwarty (NO),
Chwilowe zwarcie stykéw: START Chwilowe rozwarcie stykéw: STOP Chwilowe zwarcie stykéw: REVERS
Otwarte: STOP Zamkniete: START Otwarte: Wejscie analogowe
Zamkniete: START Otwarte: STOP wediug P-07 Zamkniete: Predkos$¢ zaprogram. 1
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PODSTAWOWY ZESTAW PARAMETROW

zastawu parametrow

N
Parametr Opis Zakres astawy Objasnienie
nastawy fabryczne
> P-02 do 5xP-09 Maksymalna predkos¢ w Hz lub
H Predkos¢ maksymalna 50H
U e i (max. 1000Hz) ‘ w obr/min. Patrz P-10
p.02 Predkosé minimalna 0 do P-01 OHz Mlnlmalr.1a predkos¢ w Hz lub
(max. 1000Hz) w obr/min. Patrz P-10
P-03 Czas rozpedzania 0,0 do 3000 sek. 5 sek. Czas rozpedzania od P-02 do P-01
P-04 Czas hamowania 0,0 do 3000 sek. 5 sek. Czas hamowania od P-01 do P-02
0: silnik hamuje zgodnie z par. P-04
P-05 Wybor trybu hamowania 0,1,2 0 1: wybieg silnika
2: silnik hamuje zgodnie z par. P-07
0: charakterystyka statomomentowa
P-06 Wybor charakterystyki V/f 0,1 0 1: charakterystyka dynamiczna
(pompowo-wentylatorowa)
P-07 Hamowanie po zaniku 0.1 0.0 sek Czas hamowania po zaniku zasilania
: zasilania ’ ’ ’ gdy P-05=0, 2, oraz dla P-19=5, 7, 9
0, 0, v s 1 .
b.08 Prad znamionowy silnika 25% qO 100% pradu 0 U'st.aW|c warto$é pradu znamlonowego .
znamionowego napedu (A) silnika np. odczytana z tabl. znamionowej
Czestotliwosc Czestotliwos¢ znamionowa silnika
P-09 . - 25 do 1000 Hz 50Hz . .
znamionowa silnika np. odczytana z tabl. Znamionowej
Jezeli jest ustawiona warto$¢ r6zna od 0
Predkosé 0, P-09x12 do P-9x60 to parametry P-01, P-02, P-20...P-23,
P-10 . - dla silnika na 50Hz zakres 0 P-27 i P-28 sg skalowane w obr/min.
znamionowa silnika ) . ) .
od 600 do 30000br/min oraz jest uprawniona kompensacja
poslizgu. Jezeli 0 to skalowanie w Hz
5 — - -
P11 Napiecie wzomcnienia O.dc.) 25% petnego napiecia 3% Do wyk’or.zys.tanla przy .pr.ac.y z matymi ’
silnika predkosciami oraz do ciezkich rozruchéw
0: Sterowanie z listwy zaciskowej
1: Sterowanie z klawiatury (praca tylko
do przodu)
P12 Tryb sterowania 0.1,2 3,4 0 2: Sterowan!e z IfIaW|atury. (przoq [ tyt)
3: Sterowanie z listwy zaciskowej praca
w sieci (Master)
4: Sterowanie z listwy zaciskowej praca w
sieci (referencyjnym sygnatem analog.)
i Ostatnie 4 wyt ia. P lad rejest
P13 Rejestr kodéw wylaczes Kody ost’atnlch czterech Tylko do statnie 4 wy agzenla rzeglad rejestru
wytaczen przetwornicy odczytu za pomoca klawiszy A V
Zabezpieczenie przed dostepem do
P14 Dostep do rozszerzonego 0 do 9999 0 parametrow z rozszerzonego zestawu

(P-15 do P-40). Fabryczny kod to 101.
Edycja kodu w P-37

B Rodzina przetwornic OPTIDRIVE

%
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